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Allgemeines

Diese Steuerung ist ein Qualitatsprodukt mit vielen Leistungsmerkmalen und Vorteilen:

* leichter bequemer Anschluss

« einfache Handhabung bei hoher Flexibilitat

» automatische Endlagenerkennung

 definierte Tasten fir AUF, STOPP und AB auch am Handsender

» Design mit eindeutigen Anzeigen fiir Betriebszustand und Fehlermeldung

* Optische Schaltleiste oder elektrische Leiste und zusétzliche Lichtschranke an-
schlieBbar

Beachten Sie bitte bei der Installation sowie bei der Einstellung des Gerétes die vorlie-
gende Montage- und Betriebsanleitung.

Erklarung Piktogramme

Verletzungen flihren kann, wenn sie nicht ver-
mieden wird.

é VORSICHT VORSICHT kennzeichnet eine Gefahr, die zu

ACHTUNG ACHTUNG kennzeichnet MaBnahmen zur Ver-
meidung von Sachschaden.

® Bezeichnet Anwendungstipps und andere ntitz-
1 liche Informationen.

Gewahrleistung

Bauliche Veranderungen und unsachgemaBe Installationen entgegen dieser Anleitung
und unseren sonstigen Hinweisen kénnen zu ernsthaften Verletzungen von Kérper und
Gesundheit der Benutzer, z. B. Quetschungen, fiihren, sodass bauliche Veranderungen
nur nach Absprache mit uns und unserer Zustimmung erfolgen dirfen und unsere Hin-
weise, insbesondere in der vorliegenden Montage- und Betriebsanleitung, unbedingt
zu beachten sind.

Eine Weiterverarbeitung der Produkte entgegen deren bestimmungsgemaBen Verwen-
dung ist nicht zulassig.

Endproduktehersteller und Installateur haben darauf zu achten, dass bei Verwendung
unserer Produkte alle, insbesondere hinsichtlich Herstellung des Endproduktes, Instal-
lation und Kundenberatung, erforderlichen gesetzlichen und behdrdlichen Vorschrif-
ten, insbesondere die einschlagigen aktuellen EMV-Vorschriften, beachtet und einge-
halten werden.
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Sicherheitshinweise

Die folgenden Sicherheitshinweise und Warnungen dienen zur Abwendung von Gefah-
ren sowie zur Vermeidung von Personen- und Sachschéden.
Bitte bewahren Sie die Anleitung auf!

VORSICHT
» Die Arbeiten an den elektrischen Einrichtungen sind nur von einer

qualifizierten Elektrofachkraft auszufiihren.

- Beider Montage, Installation, Inbetriebnahme, Priifung und Wartung
der Steuerung miissen die fiir den spezifischen Einsatzfall giiltigen
Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften beachtet werden. Be-
sonders folgende Vorschriften (ohne Anspruch auf Vollstandigkeit):

- Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

- EN 12453 (Nutzungssicherheit kraftbetatigter Tore, Anforderun-
gen)

- EN 12445 (Nutzungssicherheit kraftbetatigter Tore, Priifverfahren)
- EN 12978 (Schutzeinrichtungen fiir kraftbetatigter Tore, Anforde-
rungen und Priifverfahren)

- EN 60335 (Sicherheit elektrischer Gerite fiir den Hausgebrauch
und dhnliche Zwecke)

- Brandverhiitungsvorschriften

- Unfallverhiitungsvorschriften ASR A1.7 (Kraftbetatige Fenster, Tu-
ren und Tore)

* Der Errichter der Anlage hat fiir die ordnungsgemaiBe Erstellung, der
Unterweisung des Betreibers, sowie fiir die Erteilung des CE-Zei-
chens Sorge zu tragen.

» Der Betreiber hat dafiir Sorge zu tragen, dass die Anlage nur in ein-
wandfreiem Zustand betrieben und die Sicherheitseinrichtungen re-
gelmaBig von einem Sachkundigen auf Funktionstuichtigkeit iiber-
priift werden.

* Eine beschadigte Netzanschlussleitung ist umgehend durch eine
Elektrofachkraft zu ersetzen.

* Wenn kein fester Anschlag vorhanden ist z. B. bei Verwendung von
Rolltoren ist bauseits darauf zu achten, dass der Rolltorpanzer ge-
schiitzt ist und z. B. beim Uberfahren der Endlage keine gefihrliche
Situation verursachen kann.

» Die Steuerung ist fiir eine Lebensdauer von 100000 Betriebsspiele
ausgelegt.

* Antriebe mit der Anschlussleitung HO5VV-F diirfen nur im Innenbe-
reich verwendet werden. Bei Verlegung im AuBenbereich muss die
Anschlussleitung in einem Schutzrohr gefiihrt werden.



* Diese Montage- und Betriebsanleitung muss von der Person, die die-
se Steuerung montiert, anschlieBt, in Betrieb nimmt und wartet, ge-
lesen, verstanden und befolgt werden. Der Hersteller haftet nicht fiir
Schaden, Folgeschaden oder Betriebsstorungen, die sich auf Grund
der Nichtbeachtung dieser Montage- und Betriebsanleitung erge-
ben.

» Vor Arbeiten an der Steuerung die Steuerung spannungsfrei schalten
und gegen Wiedereinschalten sichern.

* Nach der Montage und Inbetriebnahme miissen alle Benutzer in die
Funktion und Bedienung der Anlage eingewiesen werden. Alle Benut-
zer sind auf die von der Anlage ausgehenden Gefahren, Risiken und
ihre Benutzer-Priifpflichten hinzuweisen. Eine Dokumentation dieser
Punkte wird empfohlen.

* Nicht unterwiesene Bedienpersonen sowie Kinder diirfen die Tor-
steuerung nicht bedienen.

« Beim Offnen oder SchlieBen des Tores diirfen sich keine Personen,
Tiere oder Gegenstinde im Bewegungsbereich des Tores befinden.

+ Auf Grund der vielfiltigen Einstellmoglichkeiten lassen sich, bezogen
auf die betriebene Anlage, auch Einstellungen vornehmen, die offen-
sichtlich unlogisch, unzuldssig oder auch gefahrlich sein konnen.
Hierbei handelt es sich nicht um einen Fehler oder Mangel an der
Steuerung. Der Monteur / Anlagenverantwortliche muss die vorge-
nommenen Einstellungen diesbeziiglich sorgfiltig priifen und gege-
benenfalls andern.

BestimmungsgemaiaBe Verwendung

Der Steuerungstyp in der vorliegenden Anleitung darf nur zur Ansteuerung von Rohran-
trieben in Rolltoren verwendet werden, die Gber feste Anschlage in den Endlagen oder
Uber eine Verkleidung an der Wickelwelle verfiigen (EN 12453). Der Funk-Empfénger
kann mit allen Sendern des Centronic Steuerungsprogramms angesteuert werden
(Ausnahmen sind Sender mit Zeitschaltfunktion und / oder Sonnenschutzfunktion). Fir
die AB-Richtung in Selbsthaltung ist eine SchlieBkantensicherung notwendig.

Dieser Steuerungstyp darf nicht im explosionsgefahrdeten Bereich eingesetzt werden.
Andere Anwendungen, Einsétze und Anderungen sind aus Sicherheitsgriinden zum
Schutz fiir Benutzer und Dritte nicht zuldssig, da sie die Sicherheit der Anlage beein-
trachtigen kénnen und damit die Gefahr von Personen- und Sachschaden besteht. Eine
Haftung des Herstellers fiir hierdurch verursachte Schaden besteht in diesen Fallen
nicht.

Fir den Betrieb der Anlage oder Instandsetzung sind die Angaben dieser Anleitung zu
beachten. Bei unsachgemaBem Handeln haftet der Hersteller nicht fir dadurch verur-
sachte Schaden.
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Produktiibersicht
® ®
Statusanzeige
Taste AUF
(o) Taste STOPP
} Taste ZU
P @
. 'I' B Handsender
\ » é Netzstecker

VORSICHT
Die Arbeiten an den elektrischen Einrichtungen sind nur von einer quali-
fizierten Elektrofachkraft auszufiihren.




Montage

Priifen Sie vor der Montage, an der gewlinschten Montageposition, die einwandfreie
Funktion von Sender und Empfanger. Wahlen Sie keinen Montageort der elektroma-
gnetischen Feldern ausgesetzt ist wie z. B. direkt neben Schiitze (Leistungsrelais),
Netztrafos, Zindtrafos, Leuchtstoffrohren etc. oder deren Anschlussleitungen. Schit-
zen Sie die Steuerung vor direkter Sonneneinstrahlung und Schlagregen.

Offnen Sie den Deckel der Steuerung. Ziehen Sie das Kabel vom Deckel ab und legen
den Deckel vorsichtig beiseite. Entfernen Sie die bendtigten Ausbriiche im Unterteil des
Gehauses.

[ ] Schneiden Sie die Kanten ein, damit sich die Ausbriiche leichter entfer-

1 nen lassen.

Montieren Sie die Steuerung in geeigneter Bedienhéhe (mind. 1500 mm vom Boden).
Befestigen Sie das Gehause mit 4 Schrauben (Schraubenkopf max. @ 7,5 mm) durch
die in den Ecken vorgesehenen Bohrungen.

Stecken Sie das Kabel vom Deckel wieder auf und stellen Sie die Parameter ein. Jetzt
kdnnen Sie die Steuerung schlieBen.
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Anschluss

SchlieBen Sie die einzelnen Betriebsmittel gemaB Anschlussplan an.

JAN

VORSICHT

Elektroarbeiten diirfen nur von Elektrofachkraften oder unterwiesenen
Personen durchgefiihrt werden. In jedem Falle ist vor dem AnschlieBen
der Betriebsmittel der Schutznetzstecker zu ziehen. Der Anschluss an
die Hausinstallation muss gemaB Maschinenrichtlinie iiber eine ausrei-
chend dimensionierte Netz-Trenneinrichtung erfolgen. Dies kann mit
einer Steckverbindung oder einem abschlieBbaren Hauptschalter er-
reicht werden. Die Steuerung ist abgesichert mit einer Sicherung 5 AT,
5 x 20 mm, diese liegt unter dem Beriihrungsschutz. Vor Wechsel die
Betriebsspannung abschalten!

Ziehen Sie erst die Einstecktiillen iiber die Anschlussleitung und schie-
ben Sie die Einstecktiillen nach Anschluss aller Adern ins Gehduseun-
terteil ein. Steuer-und Antriebsleitungen (z. B. Impuls, Auf, Stopp,
Zu...) diirfen eine Lange von max. 30 m nicht liberschreiten! Dies gilt
nicht fiir die Netzzuleitung. Netzleitung, Antriebsleitung und Steuerlei-
tungen immer in getrennten Kabeln fiihren und mit Abstand zueinander
verlegen. Nichtbeachtung kann zu Funktionsstorungen fiihren!




Bedienelemente & Funktionen / Anzeigen

Abkiirzungslegende

Abkurzung Beschreibung

USA Unterschienen-Auswerter; Auswerter der HauptschlieBkantensiche-
rung. Er dient zur Hinderniserkennung wahrend der Torabfahrt

LS Lichtschranke; Sie dient als Objektschutz zur Uberwachung der Tor-
anlage und zur Steuerung des automatischen Wiederzulaufs.

AWZ Automatischer Wiederzulauf; das Tor fahrt nach der eingestellten
Wiederzulaufzeit automatisch ab.

M Antrieb

[Ta.+] Taste ,+“ auf der Platine

[Ta.-] Taste ,-“ auf der Platine

[Ta.F] Taste ,,Funk® auf der Platine

[Ta.M] Taste ,Men(* auf der Platine

SE1 Sicherheitseingang 1

SE2 Sicherheitseingang 2

[KI.1]..[KI.25] | Verweis auf Anschlussklemmen

[M.AO].. Menii-Tabelle Einstellung einer Funktion, Meni-Punkte ,,A0 bis

[M.C9] Heich

{Er.01}.. Fehler-/Stérungsmeldung, dargestellt in der Anzeige

{Er.25}

{F1}..{F2} Funktion Funk-Modul, dargestellt in der Anzeige

BECKER
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Funktion der Tasten

Anzeige
[Ta.+] [Ta.F]
[Ta.-] [Ta.M]
[Ta.+] + Wert Menlpunkt &ndern und AUF / STOP in AUF-Richtung
[Ta.-] - Wert Menlpunkt &ndern und ZU / STOP in ZU-Richtung
[Ta.F] Funk-Taste Zum Einlernen / Loschen des Funks
[Ta.M] Meni-Taste Meniwahl / Anzeige Eingangsstatus

Linke Anzeige ,,Tor-Status*

Linke Anzeige Segment-Zustand Tor-Zustand
Leuchtet Steht in ZU-Endlage
r___J
Leuchtet Steht dauerhaft in ZU-Endlage
, Urlaubsfunktion: Eingange / Funk ge-
G S sperrt
Leuchtet Steht zwischen den Endlagen
-
- Leuchtet Steht in AUF-Endlage
,— Blinkt Steht dauerhaft in AUF-Endlage
Automatischer Wiederzulauf aus, externe
Eingénge und Funk sind deaktiviert




Linke Anzeige Segment-Zustand Tor-Zustand
-— Balken laufen aufwarts | Lauft auf
T R4
A
- Balken laufen abwarts Lauft zu
l -
A
- Ein Balken steht + blinkt | Vorwarnzeit lauft
- mit 50% ein und 50%
- aus
Leuchtet Automatischer Wiederzulauf: Offenhalte-
zeit lauft
- Blinkt Offenhaltezeit nach Verlassen Licht-
schranke lauft

Rechte Anzeige ,,Status der Eingange*

Rechte Anzeige Segment-Zustand

Eingang

-— Blinkt NOT-HALT betatigt
’ Blinkt SE1 (LS / SE /OSE) betatigt
)
s
,— Blinkt SE2 (LS / SE /OSE) betatigt
_
' Blinkt AUF betatigt

D
I

’— Blinkt ZU betatigt

4

=

’— Blinkt Impuls betatigt

,-
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Rechte Anzeige

Blinkt

Segment-Zustand

Vor-Endschalter betatigt

Eingang

Rechter Punkt leuchtet

Modul

Steuerung sendet Zustand tiber Sende-

Folientastatur

Beschriftung Funktion

Funktion:

Funktion:

Kurze Betatigung

Betatigung > 5 Sek.

AUF AUF-Befehl Dauernd auf:
@ Automatischer Wiederzu-
lauf, externe Eingange und
Funk sind gesperrt.
STOPP Im Antriebslauf: STOPP Dauer-Licht:
@ Wenn der Antrieb steht: Licht dauerhaft an

Licht an/aus, wenn Licht-
funktion mit Nachlaufzeit
eingestellt

o

ZU-Befehl

Dauernd zu: Urlaubsfunkti-
on, externe Eingange und
Funk sind gesperrt.

o Solange die Taste ,,STOPP* betatigt ist oder eine Sicherheitseinrich-
1 tung im Notauskreis ausgeldst hat, ist keine Torbewegung maéglich.

Statusanzeigen

Die Statusanzeige zeigt den aktuellen Zustand der Steuerung an. Sie finden diese
oberhalb der AUF-Taste.

Funk einlernen Blinkt - - -
1-Kanal-Betrieb

Fehler USA-Kreis An Blinkt - Blinkt
Fehler intern An Blinkt Blinkt Blinkt
(keine Redundanz)




Steuerung defekt
(Austausch notwen-

dig)

An

Fehler negative Tes-
tung

(evtl. Vorendschalter
zu hoch)

An

Blinkt

Fehler
Laufzeitliberschrei-
tung

An

Blinkt

AWZ abgebrochen,
LS betatigt und USA
betatigt

An

An

An

An

AWZ abgebrochen,
USA betéatigt

An

An

An

AWZ abgebrochen,
LS betatigt

An

An

An

AWZ abgebrochen

An

An

Kein Fenhler,
USA betétigt

An

An

Kein Fenhler,
LS betatigt

An

An

Kein Fehler,
betriebsbereit

An

VORSICHT

A Bei einem internen Fehler (keine Redundanz) wird aus sicherheitstech-
nischen Griinden auf Totmann-Betrieb umgeschaltet.
Das Abfahren ist nur noch mit der Taste ZU an der Steuerung maglich.

Testung

Pneumatische Sicherheitsschaltleisten werden bei jeder Abbewegung aus sicherheits-
technischen Griinden getestet. Dieser Vorgang wird Testung genannt.

Selbsttest

Die Steuerung flihrt zyklisch einen Selbsttest durch. In der Anzeige erscheint einmalig

kurz CH = Check und Relais werden horbar angesteuert.
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Parametrierung

Die Bedienung ist in zwei Ebenen aufgebaut

1. Ebene (oberste Ebene) = Wahl des MenU-Punktes bzw. der Funktion
2. Ebene (unterste Ebene) = Wahl der Meni-Werte / Einstellwerte

Parameterbearbeitung Anzeige

1. Steuerung in Tor-Status-An- | Anzeige der aktuellen Tor-
zeige Position und Zustande
2. [Ta.M] Meni-Taste > 3 Sek. betati- | Anzeige des zuletzt aufgeru- | A0
gen fenen Menu-Punktes
3. [Ta.+] + oder - Wert kurz betétigen | Auswahl des gewiinschten Al
oder Menu-Punktes nach Meni- | oder
[Ta.-] Tabelle auswahlen AO
4. [Ta.M] Men(-Taste kurz betdtigen | Aktueller Meni-Wert 00..99
5. [Ta.+] + oder - Wert kurz betatigen | Auswahl des gewiinschten
oder Menu-Wertes
[Ta.-]
6. [Ta.M] Menii-Taste kurz betatigen | Speichern des Meni-Wertes | AO
und Anzeige Meni-Punkt
7.[Ta.M] Meni-Taste > 3 Sek. betati- |Verlassen des Menis
gen
> 15 Sek. keine Betatigung | Steuerung in Tor-Status-An-
zeige
[ Falls keine Anderungen der Menii-Werte méglich sind, dann ist das

komplette Bedienfeld gegen Verstellen gesichert. Freigabe iiber Punkt
»Parametrierung sperren / freigeben*.
Waihrend der Einstellung ist kein Antriebslauf moglich.




Menii-Tabelle

Grundwerte = Werkseinstellung

Menli- Menu- Funktion / Wert Grund- Einstel-
Punkt  Wert werte  lung
AO LAUFZEIT-BEGRENZUNG
00..90 | Maximale Antriebslaufzeit 1...90 Sek., in 1 Sek. 60
Schritten
91..99 | Maximale Antriebslaufzeit 1...9 Min., in 1 Min.
Schritten
Al ENDLAGENERKENNUNG

00 |Laufzeit ohne Antriebsstromkontrolle (Unbedingt
Kapitel ,,Art der Endlagenerkennung lber Laufzeit
oder Endschalter” beachten!)

01 Laufzeit und Antriebsstromkontrolle 01

A2 SICHERHEITSEINGANG SE1: TYP

00 Keine SE-Leiste angeschlossen

01 LS (ohne externe Testung)

02 LS (mit externer Testung)

03 |1K2
04 |8K2 04
05 |OSE

06 |OSE (Sonder: 400Hz / 12V)
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Funktion / Wert Grund- Einstel-

werte lung

A3 SICHERHEITSEINGANG SE1: FUNKTION
ZU-Lauf: AUF-Lauf:
00 Keine Wirkung Keine Wirkung
01 Stopp Keine Wirkung
02 Freifahrt Keine Wirkung
03 Wiederauffahrt Keine Wirkung
04 Keine Wirkung Stopp
05 Stopp Stopp
06 Freifahrt Stopp 06
07 Wiederauffahrt Stopp
08 Keine Wirkung Freifahrt
09 Stopp Freifahrt
10 Freifahrt Freifahrt
11 Wiederauffahrt Freifahrt
12 Keine Wirkung Wiederauffahrt
13 Stopp Wiederauffahrt
14 Freifahrt Wiederauffahrt
15 Wiederauffahrt Wiederauffahrt
A4 SICHERHEITSEINGANG SE2: TYP
00 Keine SE-Leiste angeschlossen
01 LS (ohne externe Testung) 01
02 | LS (mit externer Testung)
03 [1K2
04 |8K2
05 |OSE
06 | OSE (Sonder: 400Hz / 12V)




Funktion / Wert

Grund- Einstel-

werte
A5 SICHERHEITSEINGANG SE2: FUNKTION
ZU-Lauf: AUF-Lauf:
00 Keine Wirkung Keine Wirkung
01 Stopp Keine Wirkung
02 Freifahrt Keine Wirkung
03 Wiederauffahrt Keine Wirkung 03
04 Keine Wirkung Stopp
05 Stopp Stopp
06 Freifahrt Stopp
07 Wiederauffahrt Stopp
08 Keine Wirkung Freifahrt
09 Stopp Freifahrt
10 Freifahrt Freifahrt
11 Wiederauffahrt Freifahrt
12 Keine Wirkung Wiederauffahrt
13 Stopp Wiederauffahrt
14 Freifahrt Wiederauffahrt
15 Wiederauffahrt Wiederauffahrt
A6 AUTOMATISCHER WIEDERZULAUF
00 |Aus 00
01..10 | Offenhaltezeit 5...50 Sek., in 5 Sek. Schritten, zzgl.
Vorwarnzeit
11..40 | Offenhaltezeit 11=1 Min., 12=2 Min., ... 40=30
Min. zzgl. Vorwarnzeit
A7 OFFENHALTEZEIT NACH VERLASSEN DER
LICHTSCHRANKE (SE2)
00 |Funktion ausgeschaltet 00
01..20 | Offenhaltezeit 1...20 Sek., in 1 Sek. Schritten




Meni- Meni- Funktion / Wert Grund- Einstel-

Punkt  Wert werte  lung

A8 LICHT / WARNLICHT

00 Nur wahrend Vorwarnzeit und Antriebslauf

01..60 | Lichtzeit 10...600 Sek., in 10 Sek. Schritten 12

61 Anzeige: An, wenn Tor in AUF-Endlage

62 | Anzeige: An, wenn Tor in ZU-Endlage

63 | Anzeige: An, wenn Tor nicht in AUF-Endlage (z.B.
Rot Ampel)

64 |Anzeige: An, wenn Tor nicht in ZU-Endlage (z.B.
Rot Ampel)
Aus, 5 Sek. nach ZU-Endlage

65 Nur wahrend Vorwarnzeit und Motorlauf, 1Hz blin-
kend

A9 VORWARNZEIT VOR AUF-LAUF
00 |Aus 00
01..15 | Vorwarnzeit 1...15 Sek., in 1 Sek. Schritten

b0 VORWARNZEIT VOR ZU-LAUF

00 |Aus 00

01..15 | Vorwarnzeit 1...15 Sek., in 1 Sek. Schritten

b1 FREIFAHRTZEIT

00..19 | Freifahrtzeit 0.25...5.00 Sek., in 0.25 Sek. Schrit- 11
ten

b2 AUTOMATISCHER WIEDERZULAUF nach NOT-
HALT

00 |Automatischer Wiederzulauf nach NOT-HALT ge- 00
sperrt

01 Automatischer Wiederzulauf lauft neu nach Freiga-
be NOT-HALT ab

b3 AUF-EINGANG & FOLIEN-TASTE

00 AUF-Lauf mit Panik-Funktion

01 AUF-Lauf ohne Panik-Funktion 01

02 Totmann-Funktion




Menli- Menl- Funktion / Wert Grund- Einstel-

Punkt  Wert werte  lung

b4 ZU-EINGANG & FOLIEN-TASTE

00 ZU-Lauf mit Panik-Funktion

01 ZU-Lauf ohne Panik-Funktion 01

02 Totmann-Funktion

b5 VOR-ENDSCHALTER

00 Betrieb ohne Vor-Endschalter 00

01 Betrieb mit Vor-Endschalter

b6 LAMELLEN-VERSTELLUNG

00 Betrieb ohne Lamellen-Verstellung 00

01 Betrieb mit Lamellen-Verstellung

» Ein kurzer Befehl (< 1 Sek.) tiber Impuls, AUF,
ZU oder Funk bewirkt eine Lamellen-Verstellung

« Einlanger Befehl (> 1 Sek.) tiber Impuls, AUF,
ZU oder Funk fihrt zum Lauf in die jeweilige
Endlage

Die Lamellen-Verstellung ist nur wirksam, wenn die

AUF- und ZU-Eingange zusétzlich in der Einstel-

lung ,mit Panik-Funktion“ betrieben werden. Dazu

muss [M.b3] = 00 bzw. [M.b4] = 00 eingestellt

sein.
b7 00
b8 TOTZEIT bei Reversierung/Laufrichtungs-
wechsel
00..39 | 0,025...1,000 Sek., in 0,025 Sek. Schritten 09
b9 STANDBY fiir 12V-Ausgang (Kl.12)
00 |12V dauernd ein 00

01 12V aus im Standby-Betrieb

Co 00
C1 00
Cc2 00
C3 00
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Meni- Meni- Funktion / Wert Grund- Einstel-

Punkt  Wert werte  lung

C5 WARTUNGSINTERVALL

00 | Kein Wartungsintervall 00

01..99 |Wartungsintervall 100...9.900 Torbewegungen, in
100er-Schritten

C6 Ohne Funktion 00
c7 Parametrierung sperren / freigeben
00 Men-Punkte verstellbar 00

01 Meni-Punkte nicht verstellbar

Umschaltung:

NOT-HALT, [Ta.+ ] und [Ta.-] gleichzeitig betati-
gen,

mit [Ta.M] umschalten zwischen 00 und 01

C8 Versionsnummer (nur lesbar)

Anzeige der 8-stelligen Versionsnummer durch
Ablauf einer Ziffernfolge.

Beispiel: Pause - 00 - 01 - 05 - 12 - Pause usw.
entspricht Versionsnummer 00.010512

C9 Taktzihler (nur lesbar)

6-stellige Anzeige der AUF-Fahrten durch Ablauf
einer Ziffernfolge.

Beispiel: Pause - 00 - 35 - 17 - Pause usw. ent-
spricht 3.517 AUF-Fahrten




Anschliisse & Funktionen

Netzanschluss

[KI.1]..[KL.2] Schutzleiter / PE
[KI.3] L-Leiter
[KI.4] N-Leiter

Licht / Warnlicht

[KI.1]..[KL.2] Schutzleiter / PE
[KI.5] L-Leiter (geschaltet)
[KI.6] N-Leiter (geschaltet)

« 230V /AC Ausgang, max. 250 VA, allpolige Abschaltung

» Die Licht-Funktion wird tiber [M.A8] eingestellt

» Bei [M.A8] = 00 wird das Licht fiir die eingestellte Vorwarnzeit [M.A9] oder [M.b0]
und die Antriebslaufzeit angesteuert.

» Bei [M.A8] =01 bis 60 wird das Licht wahrend des gesamten Antriebslauf und nach
einem Antriebslauf fir die gewahlte Zeit angesteuert. Bei Einstellung 04 bis 60 geht
das Licht 10 Sek. vor Ablauf der Zeit einmal kurz aus und signalisiert den anstehen-
den Zeitablauf.

» Bei[M.A8] =61 bis 64 lasst sich eine Rot / Griin-Ampel oder eine Tor-Zustandsan-
zeige realisieren, wobei der Licht-Ausgang in Abhangigkeit der Torposition (AUF-
bzw. ZU-Endlage) angesteuert wird.

» Bei[M.A8] = 65 blinkt der Ausgang mit 1 Hz wahrend Vorwarnzeit und Antriebslauf.

Antrieb / Rohrantrieb

[KI.1]..[KI.2] Schutzleiter / PE

[KL7] ZU-Richtung, 230V / AC Ausgang
[KI.8] AUF-Richtung, 230V / AC Ausgang
[KI.9] N-Leiter (geschaltet)

» 230V /AC Ausgang, max. 500 VA, allpolige Abschaltung

* Nach ,Betriebsspannung / Netzspannung ein“ und dem ersten Impulsbefehl,
muss der Antrieb in AUF-Richtung laufen. Sollte der Antrieb trotz nach oben laufen-
den Balken in der Anzeige in ZU-Richtung laufen, missen die Anschlussdréahte
[KI.7]+[KI.8] getauscht werden.
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NOT-HALT (Sicherheitseingang)
[KI.10] NOT-HALT-Eingang
[KI.11] NOT-HALT (12V dauerhaft)

» Sicherheitseingang Kategorie 1 nach EN ISO 13849-1/2008 (Schaltet direkt die
Laufrichtungs-Relais ab)

» Eingang fir NOT-HALT-Befehlsgeber

« Offner-Kontakt, potenzialfrei

* Es konnen mehrere Befehlsgeber in Reihe angeschlossen werden.

» Ein nicht genutzter NOT-HALT-Eingang muss gebrickt sein! Bei Nutzung ist die
Briicke zu entfernen.

* Die Funktion Automatischer Wiederzulauf nach NOT-HALT wird in [M.b2] einge-
stellt

» Der NOT-HALT-Eingang schaltet direkt die Antriebs- und Lichtrelais ab und ist da-
mit auch beim Ausfall der Elektronik noch wirksam!

* Nach einem NOT-HALT-Befehl wahrend dem Antriebslauf, folgt mit dem nachsten
Impuls-Befehl ein Tor-Lauf in “Gegenrichtung” (weg von der Gefahrenstelle).

* Nach einem NOT-HALT-Befehl bei stehendem Tor folgt mit dem nachsten Impuls-
Befehl generell ein AUF-Lauf.

12V DC Ausgang (stabilisiert)
[KI.11] +12V DC (stabilisiert), | ,,.,< 300mA (Summe [KI.11] + [KI.12])

max

[KI.12] » +12V DC Testung der Lichtschranken und/oder die Abschal-
tung von LS und OSE im Stillstand

* [M.b9] =00, +12V dauernd ein, jedoch kurzzeitig aus beim
Selbsttest

* [M.b9] =01, +12V aus im Standby-Betrieb und kurzzeitig aus
beim Selbsttest

[KI.18] 0V / Masse

[KI.20] 0V / Masse

Anschluss fiir externe Verbraucher z.B. OSE, Lichtschranke etc..

ACHTUNG! Der Maximalstrom laut ,,Technische Daten“ darf nicht iiberschrit-
ten werden! Nichtbeachtung kann zu Fehlfunktionen, Ausfall, Zerstorung so-
wie Sachschéden fiihren.




Sicherheits-Eingang

[KI.11] +12V (dauerhaft)
[KI.12] +12V (mit Testung)
[KI.13] SE1-Signal-Eingang
[KI.14] Common

[KI.15] SE2-Signal-Eingang
[KI.18] oder [KI.20] [OQOV /Masse

» Sicherheitseingang Kategorie 2 / Performance Level C nach EN ISO 13849-1/2008

» Der Typ des Eingangs wird fiir SE1 in [M.A2] und fiir SE2 in [M.A4] eingestellt.

» Eingang fir Sicherheits-Kontaktleisten (1k2 oder 8k2 oder OSE) zur SchlieB-
kantensicherung

» Eingang fir Lichtschranken (LS)

* Die Funktion des Eingangs wird fir SE1 in [M.A3] und fir SE2 in [M.A5] einge-
stellt.

* Einstellung der Funktion des Sicherheitseingangs fiir den AUF-Lauf und ZU-Lauf

» Stopp: Antrieb bleibt stehen

» Freifahrt: Das Tor wird bei Lauf auf ein Hindernis fir die eingestellte Freifahrtzeit
[M.b1] in Gegenrichtung angesteuert.

» Wiederauffahrt: Eine Sicherheitseinrichtung, betétigt wahrend des Antriebslaufs
(z. B. ein Hindernis in aktivierter Laufrichtung), fihrt dann zu einem Tor-Lauf in
Gegenrichtung bis zur Endlage.

+ Bei betédtigtem SE-Eingang kann ein Antriebsstart nur erfolgen, wenn die SE-
Einstellung in die entsprechende Laufrichtung keine Wirkung hat. Bei Wirkung in
Laufrichtung ist keine Fahrt moglich.

+ Wahrend eines Antriebslaufs bewirkt ein Befehl am SE-Eingang: Stopp, Frei-
fahrt, Wiederauffahrt oder keine Wirkung, abhangig von der Laufrichtung und der
Einstellung.

* Bei aktiviertem Automatischen Wiederzulauf wird durch die Betatigung des
SE-Eingangs die Offenhaltezeit solange zurlickgesetzt, bis der Eingang wieder frei-
gegeben wird.

« Der Eingang hat Sicherheitsfunktion und wird tiber Selbsttests der Elektronik tiber-
wacht. Wird ein Fehler im SE-Eingang erkannt, ist kein Tor-Lauf moglich. SE1: An-
zeige {Er.08} / {Er.10} SE2: Anzeige {Er.09} / {Er.11}
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Sicherheits-Eingang

» Furden Fall, dass Befehlsgeber (1k2 / 8k2 / OSE / LS) an den Sicherheitseingan-
gen SE1 / SE2 defekt sind, kann die Steuerung im Totmann-Betrieb handisch in
AUF- oder ZU-Richtung bedient werden.

* Befehlsgeber der gewiinschten Lauf-Richtung zweimal kurz betatigen und da-
nach betatigt halten. Das Tor fahrt nun im Totmann-Betrieb.

ACHTUNG

[KI.14] = Common. Darf nicht mit OV = [KI. 18] oder [KI.20] verbunden
werden, da sonst der SE-Eingang fehlerhaft ist oder nicht funktioniert!
Externe Sicherheitseinrichtungen miissen fiir Personenschutz zugelas-
sen sein.

Der Vor-Endschalter wirkt nur in Verbindung mit dem Sicherheits-Ein-
gang SE1!

Lichtschranken mit einem OC-Ausgang (Open Collector-Ausgang,
Halbleiterausgang PNP / NPN) konnen nicht verwendet werden (Fehl-
funktion!)

Sicherheits-Eingang SE1 (LS / 1k2 / 8K2 / OSE)

1k2 / 8k2-Anschluss

[M.A2] 03: 1k2

[M.A2] 04: 8k2

[KI.13] Elektrische Leiste
[KI.14] Elektrische Leiste
OSE-Anschluss

[M.A2] 05: Standard OSE
[M.A2] 06: 400Hz

[KI.11]

+12V (braun)

[KI.18] oder [KI.20]

Masse (weiB)

[KI.13]

Signal (grtin)

LS-Anschluss ohne

externe Testung

[M.A2] 01
[KIL11] LS: +12V
[KI.18] oder [KI.20] | Masse

[KI.13] und [KI.14]

Relais-Ausgang LS




Sicherheits-Eingang SE1 (LS / 1k2 / 8K2 / OSE)

LS-Anschluss mit externer Testung

[M.A2]

02

[KI.12]

LS-Sender: +12V

[KI.18] oder [KI.20]

Masse

[KI.11]

LS-Empfanger: +12V

[KI.13] und [KI.14]

Relais-Ausgang LS

[KI.14] schalten.

Im Selbsttest der Steuerung wird dem LS-Sender die +12V = [KI.12] kurzzeitig unter-
brochen. Der LS-Empfanger muss das erkennen und den Relais-Ausgang [KI.13] und

Sicherheits-Eingang SE2 (LS / 1k2 / 8K2 / OSE)
1k2 / 8k2-Anschluss

[M.A4] 03: 1k2
[M.A4] 04: 8k2
[KI.15] Elektrische Leiste
[KI.14] Elektrische Leiste

OSE-Anschluss

[M.A4] 05: Standard OSE
[M.A4] 06: 400Hz
[KI.11] +12V (braun)
[KI.18] oder [KI.20] | Masse (weif)

[KI.15]

Signal (griin)

LS-Anschluss ohne

externe Testung

[M.A4]

01

[KI.11]

LS: +12V

[KI.18] oder [KI.20]

Masse

[KI.14] und [KI.15]

Relais-Ausgang LS

LS-Anschluss mit externer Testung

[M.A4]

02

[KI.12]

LS-Sender: +12V
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Sicherheits-Eingang SE2 (LS / 1k2 / 8K2 / OSE)
[KI.18] oder [KI.20] | Masse

[KI.11] LS-Empfanger: +12V

[KI.14] und [KI.15] |Relais-Ausgang LS

Im Selbsttest der Steuerung wird dem LS-Sender die +12V = [KI.12] kurzzeitig unter-
brochen. Der LS-Empféanger muss das erkennen und den Relais-Ausgang [KI.14] und
[KI.15] schalten.

Lichtschranke (LS)

* Lichtschranken kdnnen an die Sicherheits-Eingdnge SE1 und SE2 angeschlossen
werden.

» Lichtschranken mit einem Halbleiterausgang / Open Collector kénnen nicht ver-
wendet werden.

» Der Anschluss erfolgt nach Punkt Sicherheits-Eingang SE1 (LS / 1k2 / 8K2 /
OSE) bzw. Sicherheits-Eingang SE2 (LS / 1k2 / 8K2 / OSE).

» Bei aktiviertem automatischen Wiederzulauf wird durch die Betatigung des LS-Ein-
gangs die Offenhaltezeit solange zuriickgesetzt, bis der Eingang wieder freigege-
ben wird.

* Die Funktion " Offenhaltezeit nach Verlassen der Lichtschranke™ wird in
[M.A7] eingestellt und gilt nur fir die Lichtschranke an SE2! Wird bei gedffnetem
Tor die Lichtschranke verlassen, schlieBt das Tor nach der eingestellten Offenhal-
tezeit [M.A7]. Wahrend dieser Zeit blinkt der Punkt in der linken Anzeige. Ein LS-
Befehl (z.B. ein durchfahrendes Auto) wahrend das Tor noch in AUF-Richtung lauft,
wird gespeichert (Nur bei Einstellung [M.A3] = 00 bis 03). Sobald das Tor in AUF-
Endlage steht, lauft die eingestellte Offenhaltezeit [M.A7] ab und der automatische
ZU-Lauf startet.

AUF-Eingang
[KI.16] AUF-Eingang
[KI.18] 0V / Masse

» Eingang fiir Taster, Schliisseltaster, externer Funk usw.

« SchlieBer-Kontakt, potenzialfrei

« Es kdnnen mehrere Befehlsgeber parallel angeschlossen werden.

¢ Bei[M.b3] =, Totmann-Funktion“ ist der Funk-Betrieb fiir die zutreffende Laufrich-
tung gesperrt.




AUF-Eingang

Bei gleichzeitiger Betatigung von AUF-Eingang und ZU-Eingang stoppt das Tor.
Weitere Laufrichtungsbefehle (Funk, Impuls, Folientastatur) werden nicht ausge-
fahrt.

Bei eingestellter Vorwarnzeit [M.A9] startet das Tor verzogert.

ZU-Eingang

[KI.17] ZU-Eingang

[KI.18] 0V / Masse

Eingang fiir Taster, Schlisseltaster, externer Funk usw.

SchlieBer-Kontakt, potenzialfrei

Es kbnnen mehrere Befehlsgeber parallel angeschlossen werden.

Die Funktion des Eingangs wird in [M.b4] eingestellt

Bei [M.b4] =, Totmann-Funktion“ ist der Funk-Betrieb fiir die zutreffende Laufrich-
tung gesperrt.

Bei gleichzeitiger Betatigung von AUF-Eingang und ZU-Eingang stoppt das Tor.
Weitere Laufrichtungsbefehle (Funk, Impuls, Folientastatur) werden nicht ausge-
fahrt.

Bei eingestellter Vorwarnzeit [M.b0] startet das Tor verzégert.

Impuls-Eingang

[KI.19] Impuls-Eingang

[KI.20] 0V / Masse

Eingang fiir Taster, Schlisseltaster, externer Funk usw.

SchlieBer-Kontakt, potenzialfrei

Es kbnnen mehrere Befehlsgeber parallel angeschlossen werden.

Steht das Tor in AUF-Endlage, wird mit einem Impuls- oder AUF-Befehl nur die Of-
fenhaltezeit zurlickgesetzt. Solange ein Impuls oder AUF-Befehl anliegt, bleibt die
Offenhaltezeit zuriickgesetzt. Erst nachdem kein AUF- / Impuls-Befehl mehr an-
liegt, beginnt die Offenhaltezeit abzulaufen.
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Impuls-Eingang

» Bei aktiviertem automatischen Wiederzulauf ([M.A6] > 0 bzw. [M.A7] > 0) bewirkt
ein Impuls-Befehl immer einen AUF-Lauf. Das gilt auch, wenn das Tor bereits in
ZU-Richtung lauft. Die Offenhaltezeit startet neu.

» Befehle fur gezielt AUF / ZU sind auch bei aktiviertem automatischen Wiederzulauf

wirksam.
Vor-Endschalter
[KI.21] Vor-Endschalter Signal Eingang
[KI.20] 0V / Masse

Bei Betatigung des Sicherheits-Eingangs (SE1), < 2 Sek. nach Betatigung des Vor-
Endschalters, erfolgt weiterhin ein ZU-Lauf bis in die Endlage. Die Abschaltung erfolgt
durch die internen Endschalter im Rohrantrieb [M.A1] = 01 oder Uber Laufzeit [M.A1]
= 00. Erfolgt keine Betatigung (Aktive Testung z.B. flir DW-Leiste) des Sicherheits-
Eingangs (SE1) < 2 Sek. nach Betéatigung des Vor-Endschalters, erfolgt Freifahrt oder
Wiederauffahrt, abhangig von der Einstellung im Menu [M.A3].

1 Der Vor-Endschalter wirkt nur zusammen mit dem Sicherheits-Eingang SE1!
Keine Wirkung in Verbindung mit SE2.

Reset / Werkseinstellung

Bei Bedarf kann die Steuerung auf Werkseinstellung (Grundwerte gemas Meni-Tabel-
le) zurlickgesetzt werden. Driicken und halten Sie die Tasten [Ta.+] und [Ta.-] ca. 5
Sek. bis die Anzeige von ,r E“ auf ,CH“ umschaltet. Eine Neueinstellung der gesamten
Steuerung ist danach erforderlich!

Eingelernte Handsender werden dabei nicht geldscht.




Funktionsbeschreibung

Art der Endlagenerkennung iiber Laufzeit oder Endschalter
Bei der Inbetriebnahme ist die Art der Endlagenerkennung in [M.A1] einzustellen.

» Laufzeit-Abschaltung [M.A1] =00

* Diese Betriebsart darf nur eingesetzt werden flr Anlagen von denen dadurch kei-
ne Gefdhrdung ausgeht bzw. dieses Risiko anderweitig abgesichert ist. Die An-
triebsabschaltung wird im Selbsttest nicht iberwacht!

» Die maximale Laufzeit kann in [M.AQO] von 1 - 90 Sek. Schritte und von 91 -99in 1
Min. Schritte eingestellt werden.

» Bei Endlagenerkennung (iber Laufzeit [M.A0] = 00 erfolgt beim Uberschreiten der
eingestellten Laufzeit keine Fehlermeldung, sondern der Antrieb wird gestoppt
und dies wird als Endlage interpretiert.

e Die Torposition wird nicht ermittelt, d.h.: Bei jeder Fahrt Iauft die gesamte einge-
stellte Laufzeit ab. Auch dann, wenn das Tor ,auf Strecke“ stand und somit die
Endlage erreicht wird, bevor die Laufzeit abgelaufen ist. Diese Betriebsart kann
z.B. fur Hydraulik-Antriebe mit mechanischem Endanschlag genutzt werden.

* Interne Endschalter [M.A1] = 01
» Fahrt das Tor in den internen Endschalter (Rohrantrieb) wird dies als Endlage er-

kannt und der Antrieb abgeschaltet. Die Laufzeit-Begrenzung [M.AO] muss dazu
langer (typisch +5 Sek.) als die tatsachliche Laufzeit eingestellt werden.
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Totzeit bei Reversierung

» Die minimale Totzeit, die jeder Antrieb mindestens stehen muss, bevor die Gegen-
richtung angesteuert werden kann, wird in [M.b8] eingestellt.

» Diese Funktion ist besonders bei Laufrichtungswechsel in Verbindung mit Freifahrt/
Wiederauffahrt durch SE1 / SE2 wichtig.

ACHTUNG

Es gibt Antriebe, die nicht in der Gegenrichtung sondern in der ur-
spriinglichen Richtung weiterlaufen, wenn die Totzeit zu kurz ist (be-
sonders Antriebe mit geringer Selbsthemmung). Bei diesen Antrieben
ist die Zeit so lange zu erhdhen, bis bei Reversierung sicher ein Anlauf
in Gegenrichtung erfolgt.

Falls erforderlich, ist nach Erhohung der Totzeit die Einhaltung der
Kraftwerte zu iiberpriifen!

Antrieb / Rohrantriebsbetrieb

» Die Steuerung ist vorzugsweise fiir Rohrantriebe mit internen Endschaltern ausge-
legt, die direkt die zugehorige Laufrichtung abschalten. Die Steuerung wertet den
Antriebsstrom aus und erkennt damit die Endlagen.

* Ein Betrieb mit externen Endschaltern ist moglich. Externe Endschalter missen
230V zugelassen sein und den Antriebsstrom schalten kbnnen. Der Anschluss er-
folgt in der zugehdérigen Antriebsleitung. Die Installation muss 230V tauglich sein. Bei
Betrieb mit Rohrantrieben mussen die internen Endschalter so eingestellt werden,
dass es im notwendigen Laufweg nicht zu einer Abschaltung durch die internen End-
schalter kommt! Dazu kann der Abschaltpunkt ca. 3 Umdrehungen vor den Start-
punkt und hinter das Ende des Laufwegs eingestellt werden.

ACHTUNG
Bei Betrieb mit externen Endschaltern sind die Sicherheitsvorschriften
besonders zu beachten!

Panik-Funktion

» Bei aktivierter ,Panik-Funktion* und laufendem Tor flihrt die erste Betatigung des
Eingangs zum Stopp des Tor-Laufs. Die zweite Betatigung startet das Tor dann in die
betatigte Richtung.

+ Ist keine ,Panik-Funktion” eingestellt, fiihrt eine Betatigung bei in Gegenrichtung
laufendem Tor zum Stopp und sofortigen Start in Gegenrichtung. Bei gleicher Rich-
tung (aktuelle Fahrtrichtung) hat die Betatigung keine Wirkung.



Automatischer Wiederzulauf

Steht das Tor nicht in ZU-Endlage, wird der automatischer Wiederzulauf nach Ablauf
der Offenhaltezeit [M.A6] wirksam. Der Warnlicht-Ausgang ist fiir die eingestellte
Vorwarnzeit aktiv [M.b0], bevor das Tor in ZU-Endlage lauft.

Steht das Tor in AUF-Endlage, wird mit einem Impuls- oder AUF-Befehl nur die Of-
fenhaltezeit zurlickgesetzt. Solange ein Impuls oder AUF-Befehl anliegt, bleibt die
Offenhaltezeit zurlickgesetzt. Erst nachdem kein AUF- / Impuls-Befehl mehr anliegt,
beginnt die Offenhaltezeit abzulaufen.

Bei aktiviertem automatischen Wiederzulauf bewirkt ein Impuls-Befehl immer einen
AUF-Lauf. Das gilt auch, wenn das Tor bereits in ZU-Richtung lauft. Die Offenhalte-
zeit startet neu.

Befehle flr gezielt AUF / ZU sind auch bei aktiviertem automatischen Wiederzulauf
wirksam.

Wird dreimal hintereinander im ZU-Lauf Giber SE1 / SE2 abgeschaltet, wird der auto-
matische Wiederzulauf nach dem dritten erfolglosen ZU-Lauf bis zum nachsten Im-
puls-, AUF-, ZU- oder Funk-Befehl gesperrt. Das gilt jedoch nur fiir die Einstellung
Typ = 1k2 / 8k2 oder OSE.

Ist [M.b2] = 00 ist nach einer Betatigung des NOT-HALT der automatische Wiederzu-
lauf bis zum nachsten Impuls-, AUF-, ZU- oder Funk-Befehl gesperrt. Bei stehendem
Antrieb erfolgt bei Betatigung von SE1 oder SE2 nur die Rlicksetzung der Offenhal-
tezeit (keine Abschaltung). Erst nachdem die Eingange nicht mehr betatigt sind, be-
ginnt die Offenhaltezeit abzulaufen. Bei aktiviertem automatischen Wiederzulauf ist
diese immer dann wirksam, wenn das Tor nicht in ZU-Endlage steht. Solange SE1
oder SE2 betatigt sind erfolgt kein ZU-Lauf.

Ein Dauersignal am AUF-Eingang sperrt / unterbricht den automatischen Wiederzu-
lauf. Nach Freigabe des AUF-Eingangs lauft die Offenhaltezeit ab und das Tor
schlieBt danach. Uber den potenzialfreien Kontakt einer Zeitschaltuhr kann so der
automatische Wiederzulauf gesteuert werden.

Ruheleistung / Standby-Betrieb

Zur Einsparung von Ruheleistung geht die Steuerung 15 Sek. nach der letzten Funk-
tion (Torlauf oder Licht aus) in den Standby-Betrieb. Alle nicht bendtigten internen
Verbraucher (Display etc.) werden ausgeschaltet bzw. in der Leistung reduziert, mit
Ausnahme des Funk-Moduls.

Externe Befehlsgeber (LS, OSE etc.) kbnnen liber den 12V Ausgang [KI.12] wahlwei-
se zusatzlich mit abgeschaltet werden [M.b9]. Ein Start-Befehl nach dem Standby-
Betrieb benétigt jedoch ca. +0,5 Sek. zusatzlich fiir den Wiederanlauf der Steue-
rung.
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Urlaubsfunktion / Tor dauerhaft auf / Tor dauerhaft zu / Dauer-
Licht
* Funktionen nur in Verbindung mit Folientastatur mdglich

¢ Tor dauernd auf (Alle Steuereingange und der automatische Wiederzulauf sind
gesperrt). Folientastatur AUF langer als 5 Sek. betatigen.

¢ Tor dauernd zu (Urlaubsfunktion, alle Steuereingdnge sind gesperrt). Folientasta-
tur ZU langer als 5 Sek. betatigen.

¢ Licht dauernd an. Folientastatur Stopp lénger als 5 Sek. betatigen.
» Ausschalten: AUF, STOPP oder ZU auf der Folientastatur betatigen

« Die Funktionen dauernd AUF und dauernd ZU bleiben auch bei Betriebsspannungs-
ausfall oder Reset erhalten.

Not-Betrieb - Totmann

» Fir den Fall, dass Befehlsgeber (1k2 / 8k2 / OSE / LS) an den Sicherheitseingdngen
SE1 / SE2 defekt sind, kann die Steuerung im Totmann-Betrieb handisch in AUF-
oder ZU-Richtung bedient werden.

* Not-Betrieb kann tiber die AUF- und ZU-Eingange, [Ta.+] / [Ta.-], sowie die Folien-
tastatur gesteuert werden.

» Befehlsgeber der gewlinschten Lauf-Richtung zweimal kurz betatigen und danach
betatigt halten. Das Tor fahrt nun im Totmann-Betrieb.

Parametrierung sperren / freigeben
« Alle Meni-Punkte kdnnen in [M.C7] gegen Verstellen gesperrt werden. (Empfohlen)
¢ [M.C7] =00 Meni-Punkte &nderbar (Auslieferzustand)
+ [M.C7] = 01 Keine Anderungen mdglich
« Parametrierung sperren / freigeben
¢ NOT-HALT dauerhaft betatigen
¢ Meni [M.C7] anwéahlen und mit [Ta.M] in den Mentpunkt gehen

e Tasten [Ta.+] und [Ta.-] dauerhaft betatigen und halten

¢ Mit [Ta.M] kann jetzt zwischen den Werten 00 und 01 umgeschaltet werden




Taktzahler

Die Anzahl der bisherigen Tor-Fahrten kann 6-stellig in [M.C9] ausgelesen werden.
Gezahlt wird jeder Start in AUF-Richtung.

Nach Anwahl von [M.C9] lauft in der Anzeige 6-mal eine Ziffernfolge ab. Dieser Zif-
fernfolge zeigt die Anzahl der AUF-Fahrten, beginnend nach der Pause. Beispiel:
Pause - 00 - 35 - 17 - Pause usw. entspricht 3.517 AUF-Fahrten.

Der Fahrtenzahler kann nicht zurtickgesetzt oder verandert werden (Nur-Lese-Spei-
cher).

Wartungsintervall

Die Anzahl der Torbewegungen (Fahrten in AUF-Richtung), nach der die nachste
Wartungsmeldung angezeigt wird, wird in [M.C5] eingestellt.

Eine Wartungsmeldung wird tber Blinken des Licht-Ausgangs wahrend eines An-
triebslaufs angezeigt.

Um die Wartungsmeldung abzuschalten muss [M.C5] verandern werden. (D.h.: soll
das Wartungsintervall gleich bleiben, ist der Meni-Punkt einmal zu verandern und
auf den alten Wert zuriickzustellen). Mit Anderung von [M.C5] wird der Wartungs-
Zahler auf den aktuell eingestellten Wert gesetzt.

[M.C5] zeigt nur das eingestellte Wartungsintervall an. Der eigentliche Zahler ist
nicht auslesbar.

Eine Wartungsmeldung bleibt auch bei einem Betriebsspannungsausfall erhalten.

Der Wartungsintervall ist unabhangig vom Taktzahler [M.C9] und kann nicht zurlick-
gesetzt werden.
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Funk

Die Funktion der Funkfernsteuerung wird beim Einlernen der Sender bestimmt. Es kon-
nen bis zu 27 Codierungen (27 Sender) mit verschiedenen Funktionen eingelernt wer-
den. Bedienung mit einem Sender ist bei Totmann nicht mdglich. Bei Bedienung mit ei-
nem Sender muss das Tor einsehbar sein.

Wert Funktion

{F1} 3-fach Taster, Auf-Stopp-Zu

{F2} Impuls (Auf-Stopp-Zu-..)

Einlernen eines Senders:
1. [Ta.F] <1 Sek. betatigen, bis in der Anzeige {F1} blinkt
[Ta.+] bzw. [Ta.-] die gewlinschte Funktion wahlen

Jetzt die Bedien- oder die Einlerntaste am Sender driicken und halten, bis die ge-
wahlte Funktion {F1}, {F2} dauerhaft in der Anzeige erscheint (nicht mehr blinkt).
Der Sender ist nun eingelernt.

4. Wird kein Sender eingelernt, so wird nach 15s der Lernmodus automatisch verlas-
sen.

Einen Sender loschen
1. [Ta.F] < 1 Sek. betatigen, bis in der Anzeige {F1} blinkt.

2. Jetzt die Einlerntaste des Senders driicken und halten, bis {FL} dauerhaft in der An-
zeige erscheint.

Alle Sender I6schen
1. [Ta.F] ca. 6 Sek. gedriickt halten, bis in der Anzeige {FL} blinkt.

2. Hort das Blinken auf, sind alle Codierungen geloscht.

Antennen-Anschluss
1. Eine Antennenlitze ist an [KI.23] anzuschlieBen.

2. BeiVerwendung einer Stabantenne ist die Abschirmung des Koaxialkabels an
[KI.22] und der Innenleiter an [KI.23] anzuschlieBen. Die Zuflihrung ins Gehause
kann Utber eine freie Leitungsdurchfiihrung erfolgen.



[ ] GroBte Reichweite erhilt man bei einer Verlegung der Antennenlitze
1 bzw. des Koaxialkabels mit moglichst groBem Abstand zu Netz-, Steu-
er-und Antriebsleitungen. Eine Verlegung mit in Kabelkanédlen mindert
die Reichweite und kann zu Stérungen fiihren!
Ist die Totmann-Funktion iiber [M.b3] / [M.b4] eingestellt, ist die be-
treffende Laufrichtung per Funk nicht ansteuerbar!
Wird ein gelerntes Funksignal empfangen, wird die eingelernte Funkti-
on {F1}, {F2} in der Anzeige dargestelit.
Solange eine Taste aus der Steuerung oder der Folientastatur betatigt
ist, ist der Funk blockiert.

Entsorgung

Dieses Produkt besteht aus verschiedenen Stoffen, die sachgerecht entsorgt werden
missen. Informieren Sie sich tber die in lnrem Land giltigen Verordnungen der Recy-
cling- oder Entsorgungssysteme flr dieses Produkt.

Das Verpackungsmaterial ist entsprechend sachgerecht zu entsorgen.

Wartung

Diese Steuerung ist wartungsfrei.

Reinigung

Reinigen Sie das Gehause nur von auBen mit einem geeignetem Tuch. Verwenden Sie
kein Reinigungsmittel, da dieses den Kunststoff angreifen kann.

BECKER 35




Fehlermeldungen

Fehler werden durch abwechselndes Blinken von "Er" (Error) und der entsprechenden

Fehlernummer in der Anzeige signalisiert.

Fehler-Nr. Fehlerbeschreibung

01 EEprom-Daten

Bemerkung / MaBnahme

Betriebsspannung ausschalten, 10sek
warten, Betriebsspannung wieder ein-
schalten. Bleibt die Fehlermeldung beste-
hen, sind die gespeicherten Ment-Para-
meter nicht mehr korrekt. Die Steuerung
muss zurickgesetzt (Punkt Reset / Werk-
seinstellung) und neu eingestellt werden.

02 Motorstromerkennung

Betriebsspannung ausschalten, 10sek
warten, Betriebsspannung wieder ein-
schalten. Bleibt die Fehlermeldung beste-
hen, liegt ein Fehler in der Motorstromer-
kennung vor. Die Steuerung muss ausge-
tauscht werden.

03 Abschaltung N-Relais

Betriebsspannung ausschalten, 10sek
warten, Betriebsspannung wieder ein-
schalten. Bleibt die Fehlermeldung beste-
hen, liegt ein Kurzschluss im N-Relais vor.
Die Steuerung muss ausgetauscht wer-
den.

04 Abschaltung AUF- / ZU-
Relais

Betriebsspannung ausschalten, 10sek
warten, Betriebsspannung wieder ein-
schalten. Bleibt die Fehlermeldung beste-
hen, liegt ein Kurzschluss im AUF- oder
ZU-Relais vor. Die Steuerung muss aus-
getauscht werden.

05 Watchdog-Test

Betriebsspannung ausschalten, 10sek
warten, Betriebsspannung wieder ein-
schalten. Bleibt die Fehlermeldung beste-
hen, liegt ein Hardware-Fehler in der
Steuerung vor. Die Steuerung muss aus-
getauscht werden.




Fehler-Nr.
06

Fehlerbeschreibung

ROM-Test

Bemerkung / MaBnahme

Betriebsspannung ausschalten, 10sek
warten, Betriebsspannung wieder ein-
schalten. Bleibt die Fehlermeldung beste-
hen, liegt ein Hardware-Fehler im Control-
ler vor. Die Steuerung muss ausgetauscht
werden.

07

RAM-Test

Betriebsspannung ausschalten, 10sek
warten, Betriebsspannung wieder ein-
schalten. Bleibt die Fehlermeldung beste-
hen, liegt ein Hardware-Fehler im Control-
ler vor. Die Steuerung muss ausgetauscht
werden.

08

LS / SE1 (Interne Tes-
tung)

Betriebsspannung ausschalten, 10sek
warten, Betriebsspannung wieder ein-
schalten. Bleibt die Fehlermeldung beste-
hen:

a) Einstellung [M.A2] bei angeschlosse-
ner SchlieBkantensicherung Gberprifen.
b) Anschluss der SchlieBkantensicherung,
insbesondere Masseanschluss an Klem-
me [KI.14] Gberprifen.

c) wenn a) und b) korrekt, liegt moglicher-
weise ein Hardware-Fehler in der Steue-
rung vor. Die Steuerung muss ausge-
tauscht werden.

1 Torlauf im Not-Betrieb moglich.

09

LS / SE2 (Interne Tes-
tung)

Betriebsspannung ausschalten, 10sek
warten, Betriebsspannung wieder ein-
schalten. Bleibt die Fehlermeldung beste-
hen:

a) Einstellung [M.A4] bzgl. angeschlosse-
ner SchlieBkantensicherung tberprifen.
b) Anschluss der SchlieBkantensicherung,
insbesondere Masseanschluss an Klem-
me [KI.14] Gberprifen.

c) wenn a) und b) korrekt, liegt moglicher-
weise ein Hardware-Fehler in der Steue-
rung vor. Die Steuerung muss ausge-
tauscht werden.

1 Torlauf im Not-Betrieb méglich.
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Fehler-Nr. Fehlerbeschreibung Bemerkung / MaBnahme

10 LS / SE1 (Externe Tes- | Betriebsspannung ausschalten, 10sek
tung) warten, Betriebsspannung wieder ein-
schalten. Bleibt die Fehlermeldung beste-
hen:

a) Einstellung [M.A2] (externer LS-Test)
bzgl. angeschlossener Lichtschranke
Uberprifen.

b) Anschluss des LS-Senders gemafi
Punkt Sicherheits-Eingang SE1 (LS /
1k2 / 8K2 / OSE) Uberprifen.

c) wenn a) und b) korrekt, liegt moglicher-
weise ein Hardware-Fehler in der Steue-
rung vor. Die Steuerung muss ausge-
tauscht werden.

1 Torlauf im Not-Betrieb méglich.

11 LS / SE2 (Externe Tes- | Betriebsspannung ausschalten, 10sek
tung) warten, Betriebsspannung wieder ein-
schalten. Bleibt die Fehlermeldung beste-
hen:

a) Einstellung [M.A4] (externer LS-Test)
bzgl. angeschlossener Lichtschranke
Uberprifen.

b) Anschluss des LS-Senders gemafi
Punkt Sicherheits-Eingang SE2 (LS /
1k2 / 8K2 / OSE) Uiberprifen.

c) wenn a) und b) korrekt, liegt moglicher-
weise ein Hardware-Fehler in der Steue-
rung vor. Die Steuerung muss ausge-
tauscht werden.

1 Torlauf im Not-Betrieb méglich.

20 SE1 Letzter Torlauf wurde tiber SE1-Befehl
beendet.

21 SE2 Letzter Torlauf wurde tiber SE2-Befehl
beendet.

22 NOT-HALT Letzter Torlauf wurde tGiber NOT-HALT-

Befehl beendet.

23 Vor-Endschalter Vor-Endschalter wurde betatigt, ohne
dass innerhalb 2sek SE2 betatigt wurde.
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Technische Daten

GehauseabmaBe (B x Hx T)

155x 130 x 50 mm

Gehausematerial

PC

Schutzart

IP54, nur fir Montage im Innenraum

Anschlussspannung

230V /50 Hz (AnschlussartY)

Aufnahmeleistung

6VA

Geratesicherung

5ATrage Si3, 5x20 mm

Antriebsschaltleistung

1 Antrieb 230V / 50 Hz maximal 500 V A

Leuchtenschaltleistung

230V /50 Hz maximal 250 V A

Steuerspannung 12 V maximal 300 mA
Temperaturbereich -20°C.....+50°C
Funkfrequenz 868,3 MHz

Gewicht 136 g




Konformitatserklarung

BECKER-ANTRIEBE GMBH
Friedrich-Ebert-Str. 2 - 4
D - 35764 Sinn

BECKER

- Original -

EG-Konformitédtserklarung

Hiermit erklaren wir, dass die nachstehende Produktserie

Produktbezeichnung: Torsteuerung
Typenbezeichnung: BECK-O-TRONIC 6
Ausfuhrung: Centronic, 40,685 MHz
ab Seriennummer: ab 140725788

den einschlagigen Bestimmungen folgender Richtlinien entspricht:

Maschinenrichtlinie (2006/42/EG)
R&TTE (1999/5/EG)

EMV-Richtlinie 2004/108/EG

AuBerdem wurden die Schutzziele der Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG gemaR Anhang |
Nr.1.5.1 der Richtlinie 2006/42/EG eingehalten.

Angewandte harmonisierte Normen:

EN 60335-1:2012,

EN 60335-2-103:2003 +A11:2009

EN ISO 13849-1:2008

EN 61000-6 -1:2007, -2:2006, -3:2011, -4:2007
EN 300 220-1/-3:2013

EN 301489-1/-3:2013

EN 61000-3 -2:2010, -3:2009

EN 12453:2005

Die Einhaltung der maximal zuldssigen Betriebskrafte nach EN 12453 und EN 12445 ist durch die
Steuerung gegeben, jedoch je nach verwendetem Antrieb zu tberpriifen!

Bevollméchtigter fiir die Zt ing der technischen Unterlagen:
Becker-Antriebe GmbH, Friedrich-Ebert-Str. 2 -4, D - 35764 Sinn

Diese Konformitatserkldrung wurde ausgestellt:

Sinn, 01.06.2015 ﬂ Q::,_\

Ort, Datum Dipl.-Ing. Dieter Fuchs, Geschaftsleitung

Diese Erklarung bescheinigt die Ubereinstimmung mit den genannten Richtlinien, beinhaltet jedoch keine Zusicherung
von Eigenschaften. Die Sicherheitshinweise der mitgelieferten Produktdokumentation sind zu beachten!

Dokument: TS 009/15 de
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